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Develop new smart mobility

Rethink V2X infrastructure
ecosystems

development for large scale CV/AV/EV
adoption

GRAND CENTRAL

Redesign of urban cores to

An important driver of the digital transformation will be
support smart mobility

the implementation of new international standards
and regulations for CV/AV/EV mobility solutions which

are both vehicle and infrastructure based
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The complexity explodes:

Highly-interacting vehicle functions

Connected, cooperative, automated vehicle functions

Context awareness

New security and functional safety demands

Several Mio km road vehicle tests are required to guarantee safety and reliability (cf. H. Winner, 2012)

o Do Do To Ix

Current gap

A Development and validation methods, tools, and processes are not sufficient anymore
A Brute force validation approaches are too expensive

Keys to succeed

A Shift: Virtual development and validation
A Derive methods and tools: Type approval and certification (homologation)




Closing the loop TU virtual@vehicle
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Bundesministerium
Verkehr, Innovation
und Technologie

Die Entwicklung erfolgt in mehreren Stufen, sie reicht von
Parkhilfen Uber Spuren- und Abstands-Assistenten bis

zum Auto, das sich selbststandig von A nach B bewegt.

Um diese Funktionen in einem kontrollierten und sicheren
Umfeld einsetzen und testen zu kénnen, schafft das
Bundesministerium fur Verkehr, Innovation und Technologie
(BMVIT) die Voraussetzungen.

Automatisiertes Fahren kann
fur mehr Verkehrssicherheit
und Nachhaltigkeit sorgen
und ist gleichzeitig ein
wichtiger Wirtschaftsfaktor.
Schon heute sind heimische
Autozulieferbetriebe in vielen
Bereichen des automatisierten
Fahrens international gefragt.

: Testumgebung ,DigiTrans®
¢ Automatisiertes und vernetztes
: Fahren mit Fokus auf Logistik-
Hubs

® Bregenz

i Leitprojekt ,Digibus®Austria™ *
. Selbstfahrende Minibusse fur den
: Personennahverkehr als Zu- und

+Audi.JKU deep learning centers"
¢ Zentrum fur kunstliche Intelligenz,
¢ JKULinz

Automatisiertes Fahren: Vorzeigeprojekte in Osterreich

Autonome Fahrzeuge sind langst kein fantastischer Traum mehr, sondern werden unsere StralRen in den

kommenden Jahren nach und nach erobern. Das wird Verdnderung fur das Verkehrssystem und unsere
Mobilitat mit sich bringen. Der technologische Fortschritt wird jedoch nicht von heute auf morgen passieren.

! Stiftungsprofessur ,Digitalisierung

. und Automatisierung im Verkehrs-

¢ und Mobilitdtssystem™ *
¢ Verzahnung von Wissenschaft und

i Wirtschaft, um Potenziale zu nutzen
und negative Begleiterscheinungen zu
. vermeiden, BOKU Wien

*

: Stiftungsprofessur ,Nachhaltige Transportlogistik 4.0" *
_;\@.Sahburg : Revolutionierung von Logistiksystemen durch Konzept des
a ; »Physical Internet®, Schwerpunkt Gutermobilitdt

: Stiftungsprofessur,, Automated Driving" :
: Erhéhung der Zuverlassigkeit und 3
: Robustheit sowie Vernetzung hoch- und

vollautomatisierter Systeme.

i Forschungsprojekt
: ,auto.BUS Seestadt"
: Nachhaltige Erhéhung der Effizienz

. autonomer Fahrzeuge n :

" Leitprojekt ,Connecting Austria™ *

Evaluierung der Wirkungen
- energieeffizienter automatisierter LKW-
¢ Konvois

: Leitprojekt,loT4CPS" *
: Neue Sicherheitskonzepte fir das
¢ Internet der Dinge mit Fokus auf

: vernetzten Fahrzeugen und o,
intelligenter Produktion / \

Testumgebung fir selbstfahrende
: Zige ,Open.Rail.Lab™ *
: Europas erste Testumgebung fir

: Abbringer
: - selbstfahrende Zuge auf offener Strecke

! Testumgebung ,ALP.Lab" *
: Fokus auf Sicherheit von
: Personenkraftfahrzeugen, von der

Simulation bis hin zum Test auf ‘a«

i Kz Digital Mobility — Context-Embedded
. Vehicle Technologies™ *

: Enge Zusammenarbeit zwischen Fahrzeug-

und Digitalindustrie in unterschiedlichen

. Forschungsfeldern

i 5G-Testregion ,5G Playground Carinthia" *
: Testregion fir den néchsten Mobilfunkstandard

gffentlichen Straf3en

Ny

* Die aufgelisteten Projekte stellen einen Auszug aller bmvit-unterstitzten Projekte zum automatisierten Fahren in Osterreich dar.
Daruber hinaus unterstitzt das bmvit eine Vielzahl an interdisziplinaren Projekten aus den Bereichen Informations- und Kommunikationstechnologien, Mobilitdt und Sicherheitsforschung.
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